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@) Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrichtung nnit vertikaler Achse 

(§) Beschneben wird eine Rotations- Brech- bzw. Zerkleine- 
rungsvorrichtung mit einer horizontalen Schwungradscheibe 
(20), die an ihrer Oberseite mit Vorsprungen bzw. Hockern 
(22) versehen ist und im Inneren eines vertikalen zylindri- 
schen Gehauses (1) drehbar ist, das an seiner tnnenseite 
oberhalb der Schwungradscheibe mit einer VerschleiSbuch- 
se bzw. -auskleidung (13) versehen ist. Zwischen der 
Schwungradscheibe und dem unteren Teit (16) der Ver- 
schlei&buchse ist ein Reduzierring (33) vorgesehen. Der 
Reduzierring (33) und die Schwungradscheibe (20) sind 
vertikai einstellbar, was eine Einstellung der Breite der 
beiden Ringzwischenraume (34, 35) zwischen der Schwung- 
radscheibe (20) und dem Reduzierring (33) einerseits und 
zwischen dem Reduzierring (33) und der VerschleiQbuchse 
(13) andererseits gestattet. 

Anwendungen: zum Zerkleinern von Materialien wie Steinen, 
" Felsen, Glasern, Mauerruckstanden, Ziegein usw. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Rotations- Brech- 
bzw. -Zerkleinerungsvorrichtung vom Typ mit kineti- 
scher Wirkung mittels Mitnahme der zu zerkleinernden 
Materialien und StoBwirkung zwischen diesen Materia- 
lien. wobei die Vorrichtung einen um eine Achse im 
Inneren eines Gehauses drehbar angeordneten Rotor 
aufweist. 

Es besteht eine Anzahl von Techniken und klassi- 
schen Maschinen und Vorrichtungen zum Brechen oder 
Zerkleinern von Felsen und Mineralien, wie beispiels- 
weise Kreiselbrecher, Backenbrecher. Hammerbrecher, 
Schlagbolzenbrecher, Dreschflegelbrecher usw. 

Die meisten dieser Brech- bzw. Zerkleinerungsma- 
schinen sind fur !angdauernde industrielle Verwendung 
konstruiert und daher sehr schwer und sehr teuen 

AuBerdem ist das Zerkieinerungsverhaltnis verhalt- 
nismaQig eng begrenzt, derart, daB jede Aniage jeweils 
zur Behandlung genau definierter Materialien bestimmt 
ist 

Die vorliegende Erfindung hat sich die Schaffung ei- 
ner Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrichtung zum Ziel 
gesetzt. die zum Brechen von Materialien, wie beispiels- 
weise Steinen, Glasern, Mauerresten, Ziegein usw., ver- 
wendet werden kann und die bei einem einfacheren 
Aufbau, geringerem Gewicht und geringeren Geste- 
hungskosten wie die bekannten Brechmaschinen sich 
gleichzeitig fur die verschiedenartigsten Anwendungen 
eignet. 

Die Rotations-Brech- bzw. -Zerkleinerungsvorrich- 
tung gemaQ der Erfindung weist einen um eine Achse im 
Inneren eines Gehauses drehbar gelagerten Rotor auf. 
GemaB der Erfindung ist vorgesehen, daB der Rotor 
eine kreisformige horizontale. um eine vertikale Achse 
rotationsbeweglich angeordnete Schwungradscheibe 
aufweist, die an ihrer Oberseite wenigstens benachbart 
ihres Umfangs mit Vorsprungen bzw. Hockern verse- 
hen ist, und daB das vertikale Gehause von allgemein 
zylindrischer Form an seiner Innenseite in dem oberhalb 
der Schwungradscheibe gelegenen Bereich mit einer 
VerschleiBbuchse bzw. -auskleidung versehen ist und 
zwischen der Buchse und der Schwungradscheibe einen 
Reduzierring tragt, der im wesentlichen in der Ebene 
der Oberseite der Schwungradscheibe liegt und einen 
Abfuhr-Ringzwischenraum mit der Schwungradscheibe 
bildet. 

W^Lhrend in den bekannten Apparaturen die Zerklei* 
nerung im wesentlichen durch Pressen zwischen zwei 
Metallwandungen mit fluktuierendem Zwischenabstand 
erfolgt, werden in der erfindungsgemaBen Zerkleine- 
rungs- bzw. Brechvorrichtung die zu zerkleinernden 
Materialien durch Rotation so in Bewegung gesetzt, daB 
die mit groBen Geschwindigkeiten in Bewegung gesetz- 
ten Teile in heftigen Kontakt mit den Elementen niedri- 
ger Geschwindigkeit oder der Geschwindigkeit Null ge- 
langen konnen und so eine aktive Rolle untereinander 
spielen, wodurch der VerschleiB von mechanischen in 
Bewegung oder Beruhrung stehenden Teilen weitge- 
hend verringert wird und die zerkleinerten Elemente in 
dem MaBe, wie sie zerkleinert werden, unter der Wir- 
kung der Zentrifugal- und der Schwerkraft durch einen 
geeignet angeordneten Zwischenraum abgefuhrt wer- 
den. 

AuBerdem ist die Anzahl der konstruktiven Teile und 
insbesondere der VerschleiBteile auf ein Minimum ver- 
ringert. 

Um den Durchsatz der zerkleinerten Materialien 



durch den Austrittszwischenraum zu fordern und jegli- 
che Verstopfung in diesem Zwischenraum zu vermei- 
den, ist gemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform vor- 
gesehen, daB die Schwungradscheibe des weiteren an 
5 ihrem Umfang Ausraumfinger tragt, welche den ge- 
nannten ringformigen Zwischenraum durchsetzen bzw. 
in ihn hineinragen. 

Vorzugsweise ist dabei vorgesehen, daB die Ausraum- 
finger bzw. -klauen geneigt angeordnet sind, derart, daB 
10 sie den Durchtritt von zerbrochenen Materialteilen in 
dem genannten Zwischenraum unterstiitzen, 

Um eine Anpassung der Brech- bzw. Zerkleinerungs- 
vorrichtung an unterschiedliche Materialien zu ermogli- 
chen und um die GroBe bzw. Kornigkeit der zerkleiner- 
15 ten Materialien regein zu konnen, ist gemaB einer be- 
vorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung vorgesehen, 
daB die Schwungradscheibe in Richtung ihrer Dreh- 
achse regelbar einstellbar ist und wenigstens an ihrem 
oberen Ende kegelstumpfformig ausgebildet ist, wobei 
20 die Kegelstumpfverjiingung nach oben gerichtet ist, und 
daB der Reduzierring an seinem Innenumfang ebenfalls 
eine sich nach oben verjQngende Kegelstumpfform auf- 
weist 

Auf diese Weise laBt sich durch einfache Einstellung 
25 der Schwungradscheibe langs ihrer Vertikalachse die 
Breite des Ringzwischenraums zwischen der Schwung- 
radscheibe und dem Reduzierring vergrdBern oder ver- 
ringern. 

Um die Erzeugung sehr feiner Teilstuckchen zu be- 
30 grenzen, d. h. um einen regelmaBigeren Zerkleinerungs- 
vorgang zu erhalten, ist gemaB einer bevorzugten Aus- 
fuhrungsform vorgesehen, daB die VerschleiBbuchse 
sich an ihrem unteren Ende auf der Hohe des Reduzier- 
rings konusformig nach unten erweiiert und daB der 
35 Reduzierring in Richtung der Achse der Schwungrad- 
scheibe verstellbar ist und an seinem AuBenumfang eine 
sich nach unten erweiternde Kegelstumpfform besiizt 
und so mit der VerschleiBbuchse einen zusatzlichen 
Ringzwischenraum fur die Abfuhr der gebrochenen 
40 Materialien bildet wobei dieser zusatzliche Zwischen- 
raum gleichfalls einstellbar ist 

GemaB einer bevorzugten Ausfiihrung kann in die- 
sem Fall vorgesehen sein, daB der Reduzierring nach- 
giebig-elastisch gelagert ist vorzugsweise auf Elasto- 
45 mer-Puffern. 

Aufgrund dieser nachgiebig-elastischen bzw. federn- 
den Halterung des Reduzierrings vermag dieser unter 
der Wirkung der von dem Zerkleinerungsvorgang her- 
ruhrenden Vibrationen begrenzte seitliche Verschie- 
50 bungen auszufOhren, wodurch eine Blockierung der Ma- 
terialien in dem SuBeren Austrittszwischenraum ver- 
mieden wird. 

Vorzugsweise kann der Reduzierring des weiteren an 
seinem AuBenumfang, d. h. an der dem auQeren Aus- 
55 trittszwischenraum zugewandten Seite. Zahne aufwei- 
sen. 

GemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform kann 
vorgesehen sein, daB die Schwungradscheibe am Ende 
der Abtriebswelle eines Motors oder eines Umlenkge- 
60 triebes angeordnet ist der bzw. das auf zwei gegeniiber- 
liegenden Seiten mittels traversenartiger Halterungen 
gelagert ist, und daB an der AuBenseite des Gehauses 
zwischen den genannten Lagerungen und an dem Ge- 
hause vorgesehenen Stutzpunkten Zugstangen vorge- 
65 sehen sind, zur Hohenverstellung des Motors oder Um- 
lenkgetriebes und damit der Schwungradscheibe, zum 
Zwecke der Einstellung des inneren Austrittsintervalls. 
Zur Bremsung der Rotationsbewegung der zu zer- 



kleinernden Matena!ien kann vorzugsweise vorgesehen 
sein, daB die VerschleiBbuchse bzw. -auskleidung an ih- 
rer Innenseite Vertikalrippen aufweist, beispielsweise 
angeschweiBte Siangan bzw. Siabe. 

Im folgenden werden mehrere Ausfuhrungsformen 
erfindungsgemSBer Roiations-Brech- bzw. Zerkleine- 
rungsvorrichtungen mit vertikaler Achse anhand der 
Zeichnung beschrieben; in der Zeichnung zeigen 

Fig, 1 in Seitenansichl, teilweise im Axialschnitt, eine 
Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrichtung gemaB der Er- 
findung mit direktem Motorantrieb, 

Fig. 2 eine Schnitlansicht im Schnitt langs der Linie 
IMIinFig. 1, 

Fig. 3 eine Draufsicht von oben auf die Drech- bzw. 
Zerkleinerungsvorrichtung aus Fig. 1» bei abgenomme- 
nem Offnungsreduzierabschnitt, 

Fig. 4 in Schnitlansicht einen Vorsprung bzw. Hocker 
der Schwungradscheibe, 

Fig. 5 einen an der Schwungradscheibe befestigten 
Ausraumfinger, 

Fig. 6 eine Variante mil indirektem Antrieb iiber Um- 
lenkgetriebe. mit zusatzlichen Sicherheitsmitteln auf 
dem Gehause. 

Wie in den Fig. 1 und 2 veranschaulicht, weist die 
erfindungsgemaBe Brech- oder Zerkleinerungsmaschi- 
ne in der Hauptsache ein im Prinzip meta!Hsches Ge- 
hause 1 von allgemein zylindrischer Form in vertikaler 
Anordnung auf und einen im Inneren des Gehauses 1 
um eine mit der Symmetrieachse des Gehauses 1 zusam- 
menfallende vertikale Drehachse x-x rotierenden Rotor 
2. 

Um die Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrichtung an 
vielfache Anwendungszwecke anpassen zu konnen, sind 
an der AuBenwandung des Gehauses 1 Mehrfach-Befe- 
stigungsmittel 5 angeschweiBt. Im dargestellten Ausfiih- 
rungsbeispiel bestehen die Befestigungsmittel 3 im we- 
senllichen gemaB Fig. 5 aus U-Profilstucken 4 aus Eisen 
Oder Stahl die durch mit der Oberseite der Profile 4 
verschweiBte Platlen 5 verstarkt sind. 

Diese Mehrzweck-Befestigungsmittel 3 gesiatten die 
Verwendung entweder von mit den Befestigungsmittein 
3 miitels Bolzen 7 verbundenen TragfuBen. wie in Fig. 1 
links ersichtlich, oder von in Fig. 1 rechts ersichtlichen 
Schwenkzapfen 8, welche die Anbringung bzw. An- 
kopplung an die Kupplungsgestange von landwirt- 
schafilichen Traktoren oder anderweitigen Schleppern 
gesiatten, wobei an dem Gehause 1 oberhalb der Befe- 
stigungsmittel 3 vorgesehene AnschluBstucke 9 durch 
Verbindung mit dem dritten Punkt der Dreipunktkupp- 
lung des Traklors die Stabilisierung des ganzen gewahr- 
leisten. 

Der Eintrilt der zu brechenden Materialien in das 
Gehause 1 erfolgt uber die obere Offnung 10. die gemaB 
den Fig. 1 und 2 mit einem kegelstumpffdrmigen Off- 
nungsreduzierabschnitt 1 1 versehen ist, der die Abmes- 
sungen der in die Zerkleinerungsmaschine einfuhrbaren 
zu brechenden Materialien begrenzt und so deren Ab- 
weisung verhindert. 

In dem in den Fig. 1 und 2 veranschaulichten Ausfuh- 
rungsbeispiel ist der Offnungsreduzierabschnitt 11 auf 
das obere Ende des Gehauses 1 aufgestuipt, derart, daB 
sein kegelstumpfformiges Teil nach oben gerichtei ist; 
die Befestigung des Reduzierabschnilts an dem Gehau- 
se 1 erfolgt mitiels Bolzen 12. 

Das Gehause 1 ist an seiner Innenseite mit einem 
Mantel bzw. einer Buchse 13 von allgemein zylindri- 
scher Form als VerschleiBschutz versehen, der bzw. die 
in der durch den Brech- bzw. Zerkleinerungsvorgang 



am siarksten beanspruchien Zone des Gehauses 1 ange- 
bracht ist. Der AuBendurchmesser des zylindrischen 
Teils der Buchse 13 ist deutlich kleiner als der Innen- 
durchmesser des Gehauses 1, derart. daB zwischen der 
5 Buchse bzw. dem Fuller 13 und dem Gehause 1 eine 
Ringform 14 bestehi. An ihrem oberen Ende ist die 
Buchse 13 mit einem sich erweiternden Abschnitt 15 
verlangeri, der praktisch gegen die Innenwandung des 
Gehauses 1 stdBi. 
10 An ihrem unteren Ende geht die Buchse 13 in ein sich 
erweiterndes Teil 16 iiber. das aus einem hoch ver- 
schleiBfesten Spezialstahl bestehi. 

Auf ihrem zylindrischen Teil weist die VerschleiB- 
buchse 13 an ihrer innenseite vertikale Rippen 17 auf. 
15 beispielsweise aufgeschweiBle Stangen bzw. Stabe. 

Von auBen her ist mindestens eine Schraubspindel 18 
durch die Wandung des Gehauses 1 gefuhrt. um die 
VerschleiBbuchse 13 in der richtigen Hohe zu positio- 
nieren und zu halten. Durch ein in dem Gehause 1 vor- 
20 gesehenes Loch 19 kann in den Raum 14 ein Polymer- 
harz eingefiihrl werden. das einerseits die Buchse 13 in 
ihrer Lage bezuglich dem Gehause 1 verriegelt und an- 
dererseits eine Gerauschdampfung wahrend des Brech- 
vorgangs gewahrleistet. 
25 Der Rotor 2 besteht aus einer kreisfdrmigen meialli- 
schen Schwungradscheibe 20 von ausreichender Dicke, 
um eine Tragheitsmasse zu bilden, welche die StoB- und 
Schlagerschutterungen des Brech- oder Zerkleine- 
rungsvorgangs zu absorbieren vermag. Der AuBen- 
30 durchmesser der Schwungradscheibe 20 ist kleiner als 
der Innendurchmesser der VerschleiBbuchse 13. Die 
Schwungradscheibe 20 ist um ihre vertikale Achse x-x 
drehbeweglich in einer solchen Hohe angeordnet. daB 
ihre Oberseite sich im wesentlichen auf gleicher Hohe 
35 mil dem unteren sich erweiternden Abschnitt 16 der 
Buchse 13 befindet. 

Die Schwungradscheibe 20 weist einen kegelstumpf- 
fdrmigen oberen Teil 21 auf und tragi an ihrer Oberseite 
benachbarl ihrem AuBenumfang mehrere Vorsprunge 
40 bzw. Hocker 22, und zwar zwei diametral gegenuberlie- 
gende Vorsprunghocker im dargestellten Ausfuhrungs- 
beispiel. 

Wie aus Fig. 4 ersichtlich, sind die Hocker bzw. Vor- 
sprunge 22 jeweils auf der Schwungradscheibe 20 befe- 
45 stigt Die einzelnen Vorsprunge bzw. Hocker 22 weisen 
jeweils einen Kopf 23 auf. der sich nach unten in einem 
Einsatzstiick 24 von verringertem Durchmesser fort- 
seizt, das in eine Aufnahmeoffnung 25 der Schwungrad- 
scheibe 20 eingesetzi ist Eine zwischen dem Kopf 22 
50 und dem Einsatzsluck 24 vorgesehene Sitzflache 26 ge- 
wahrleistet einen richtigen Sitz des Vorsprungs bzw. 
Hockers 23 an der Oberseite der Schwungradscheibe 
20, wenn der Vorsprung 22 mittels eines Schraubbol- 
zens und einer Beilagscheibe 28 von der Unierseite der 
55 Schwungradscheibe 20 her an der Schwungradscheibe 
20 befestigt wird. 

Des weiteren tragi die Schwungradscheibe 20 mehre- 
re Ausraumfinger bzw. -stifle 29, und zwar zwei an dia- 
metral gegeniiberliegenden Stellen an der Schwungrad- 
60 scheibe 20 an deren AuBenumfang angeordnete Finger 
29. 

Wie insbesondere in Fig. 5 veranschaulicht. sind die 
Ausraumfinger 29 jeweils winkelformig ausgebildet. mit 
einem Teil 30, das mittels Schrauben 31 an der Untersei- 
65 le der Schwungradscheibe 20 befestigt ist, und mil ei- 
nem von dem Teil 30 sich nach oben bis uber die Ober- 
seite der Schwungradscheibe 20 an deren AuBenumfang 
erstreckenden Teil 32, das im Drehsinn der Schwung- 
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radscheibe 20 unter einem Winkel a kleiner als 90*^ be- 
zuglich dem Teil 30 geneigt ist. 

In dem Ringraum zwischen der Schwungradscheibe 
20 und dem unteren sich erweiternden Abschnitt 16 der 
VerschleiBbuchse 13 ist ein Reduzierring 33 angeordnet, 
der auBen und innen kegelstumpfformig ist und in kon- 
zentrischer Lage zwischen dem oberen kegelstumpffor- 
migen Abschnitt 21 der Schwungradscheibe 20 und dem 
unteren ebenfalls kegelstumpfformigen Abschnitt 16 
der VerschleiBbuchse 13 gehalten ist, wobei die Ober- 
seite des Rings 33 sich im wesentlichen auf gleicher 
Hohe mil der Oberseite der Schwungradscheibe 20 be- 
findet. Der Reduzierring 33 begrenzt so einen inneren 
Ringzwischenraum 34 mit der Schwungradscheibe 20 
und einen auBeren Ringzwischenraum 35 mit dem unte- 
ren Abschnitt 16 der VerschleiBhQlse 13, zum Zweck der 
Abfuhr der gebrochenen, zerkleinerten Materialien 
nach unten, wobei dieses Material die Brech- oder Zer- 
kleinerungsmaschine durch die untere Offnung 36 des 
Gehauses 1 verlaBt. 

Die Ringzwischenraume 34 und 35 sind in der Zeich- 
nung mit einem konstanten Durchtrittsquerschnitt dar- 
gestellt, vorzugsweise kann jedoch der Durchtrittsquer- 
schnitt vom Eintritt zum Austritt zunehmen. um die Ab- 
losung und den Austritt des gebrochenen Materials zu 
erieichtern. 

Es sei darauf hingewiesen, daB die Finger 29 der 
Schwungradscheibe 20 in dem inneren Ringzwischen- 
raum 34 umlaufen, mit der Funktion, jegliche Verstop- 
fung oder Blockierung des Materials in diesem Zwi- 
schenraum zu vermeiden. 

Der Reduzierring 33 kann vorzugsweise Zahne 37 an 
seinem AuBenumfang aufweisen, wie dies insbesondere 
in Fig. 3 ersichllich ist, und ist am Gehause 1 mit Hilfe 
mehrerer Halterungen,beispielsweise Gewindespindeln 
bzw. -bolzen 38, gehaltert. welche vertikale Schlitze 39 
des Gehauses 1 durchsetzen und an diesem mittels 
Schrauben 40 befestigt sind. Wie in Fig. 2 dargestellt, 
sind die Gewindebolzen 38 mit dem Ring 33 iiber 
Dampfungsmittel 41 aus Elastomermateria! verbunden. 
derart, daB der Ring 33 unter der Wirkung der Schwin- 
gungen infolge des Brech- und Zerkleinerungsvorgangs 
begrenzte seitliche Verstellungen und Verschiebungen 
ausfuhren kann. 

Wie in Fig. 1 gezeigt, ist die Schwungradscheibe 20 
direkt auf der Abtriebswelle 42 eines Motors 43, bei- 
spielsweise eines Hydraulik- oder Elektromotors, mon- 
tiert, wobei die Abtriebswelle des Motors mit der Achse 
x-x der Scheibe 20 zusammenfallt, welche die allgemei* 
ne Achse der Brech- bzw. Zerkleinerungsmaschine bil- 
det. Der Motor 43 ist in seitlicher Richtung auf zwei 
gegeniiberliegenden Seiten durch traversenartige Tra- 
ger 44 gehaltert, die jeweils aus einem vorzugsweise 
runden Rohr 44 bestehen, um den Austritt der zerklei- 
nerten Materialien nicht zu beeintrachtigen. An ihren 
beiden Enden sind die Traversen 43 mit Befestigungs- 
platten 45 und 46 versehen, von welchen die ersten 
durch Schrauben 47 mit dem Motor 43 und die zweiten 
durch einen Bolzen 48 an der Innenseite der Wandung 
des Gehauses 1 befestigt sind. 

Aus Fig. 1 ist des weiteren ersichtlich, daB die Bolzen 
48 die Wandung des Gehauses 1 in vertikalen Langlo- 
chern 49 durchsetzen und auBerhalb des Gehauses 1 
jeweils durch den Kopf von Zugstangen 50 hindurchra- 
gen, deren oberes Gewindeende 51 durch ein Loch in 
den Flatten 5 der Befestigungsmittel 3 uberstehen und 
eine Mutter 52 aufnehmen. Auf diese Weise kann man. 
nach Lockern der Bolzen 48, durch Auf- bzw. Abschrau- 
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ben der Muttern 52 die Zugstangen 44 und damil gleich- 
zeitig den Motor 43 und das Schwungrad 20 bezuglich 
dem Gehause 1 anheben oder absenken. 

Diese Vertikalverstellbarkeit des Schwungrads 20 er- 

5 moglicht eine Einstellung der Breite des inneren Ring- 
zwischenraums 34 zwischen der Schwungradscheibe 20 
und dem Reduzierring 33, dank der konischen Form des 
Oberteils 21 der Schwungradscheibe 20 und des inneren 
Konus des Reduzierrings 33. 

10 Die Einstellung der Breite des auBeren Ringzwischen- 
raums 35 zwischen dem Reduzierring 33 und dem unte- 
ren sich verbreiternden Abschnitt 16 der VerschleiB- 
buchse 13 erfolgt mittels Verlikalverschiebung der Ge- 
windezapfen 38 des Reduzierrings 33 in den Schlitzen 

15 39, nach Lockerung der Schrauben 40. 

Fig. 6 veranschaulicht eine abgewandelte Ausfiih- 
rungsform einer Brech- bzw, Zerkleinerungsmaschine 
gemaB der Erfindung, welche sich von der Brechmaschi- 
ne gemaB den Fig. 1 und 2 durch die Antriebsart fur die 

20 Schwungradscheibe 20 und durch die oberhalb dem Ge- 
hause 1 vorgesehenen Sicherheitsmittel unterscheidet. 

Wie aus Fig. 6 ersichtlich, ist bei dieser AusfOhrungs- 
form die die Vorsprunge bzw. Hocker 22 und die Aus- 
raumfinger 29 tragende Schwungradscheibe 20 direkt 

25 am Ende der Abtriebswelle 53 eines Umlenkgetriebes 
54 montiert, dessen Eingang 55 seitlich angeordnet ist, 
vorzugsweise unter 90° wie im dargestellten Beispiel, 
was insbesondere die Antriebsverbindung mittels einer 
Kardaniibertragung mit der Zapfwelle eines Traktors 

30 oder einer anderweitigen ahnlichen Vorrichtung gestat- 
tet. Wohlgemerkt ist auch das Umlenkgetriebe 54 verti- 
kal relativ bezuglich dem Gehause 1 durch nicht darge- 
stellte Mittel einstellbar, um die Einstellung des inneren 
Ringzwischenraums 34, welchen die Schwungradschei- 

35 be 20 mit dem Reduzierring 33 bildet. zu ermoglichen; 
der Reduzierring 33 seinerseits ist ebenfalls vertikal zur 
Einstellung des auBeren Ringzwischenraums 35 verstell- 
bar, und zwar mittels der gleichen Mittel wie in den 
Rg. 1 und 2, oder mit Hilfe aquivalenter Mittel. 

40 Im Qbrigen ist gemaB Fig. 6 das Gehause 1 an seinem 
oberen Ende mit einer Offnungsbegrenzung oder Off- 
nungsreduziervorrichtung 56 versehen, die hier einen 
nach unten gerichteten kegelstumpfformigen Abschnitt 
sowie einen Aufbau 57 aufweist, der zusammen mit dem 

45 Reduzierabschnitt 56 mit Hilfe von Bolzen 58 befestigt 
ist und im Inneren mit Kautschukbandern 59 ausgestai- 
tet ist, was eine nachgiebige Toialsperre gewahrieisiel, 
die sich unter dem Gewicht von zuzufuhrendem Materi- 
al offnet, jedoch Unf£llle beispielsweise durch Hinein- 

50 greifen mit den Handen oder durch AusstoB von Mate- 
rial nach auBen verhindert. 

Die Funktions- und Arbeitsweise der erfindungsge- 
maBen Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrichtung isi ver- 
haltnismaBig einfach. 

55 Nach Einstellung der Breite der beiden Ringzwi- 
schenraume 34 und 35. mittels Vertikaleinstellung des 
Reduzierrings 33 und Vertikaleinstellung der Schwung- 
radscheibe 20, wird die Schwungradscheibe 20 durch 
den Motor 43 oder das Umlenkgetriebe 54 in Rotation 

60 versetzt und das zu brechende Material durch die obere 
Offnung 10 des Gehauses 1 in dieses eingefuhrt. Beim 
Herabfallen auf die Schwungradscheibe 20 wird das 
Materia] durch die Vorsprunge bzw. Hocker 22 mitge- 
nommen und auswarts geschleudert. was bewirkt, daB 

65 die Materialien stark unterschiedliche Relativgeschwin- 
digkeiten erteilt erhalten und heftig gegeneinander pral- 
len. Die Vertikalrippen 17 der VerschleiBbuchse 13 
bremsen die Drehbewegung der zu brechenden Mate- 
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rialien. ' 

Die hinreichend zerkleinerten Materialien durchset- 
zen die Ringzwischenraume 34 und 35, gelangen an dem 
Motor 43 Oder dem Umlenkgetriebe 54 vorbei und ver- 
lassen die Brech- oder Zerkleinerungsvorrichtung durch 5 
die untere Of fnung 36 des Gehauses 1. 

Telle, die beim Durchtritt durch den inneren Zwi- 
schenraum 34 sich zu verklemmen oder zu verkeilen 
neigen wurden, werden durch die Wirkung der Finger 
29 entweder nach oben gestoBen, d h. wieder in den 10 
Brechkreislauf zuriickgefOhrt, oder aber nach unten ab- 
gefOhrt. 

Diejenigen Elemente, die sich im auBeren Zwischen- 
raum 35 zu verklemmen oder zu verkeilen drohen wur- 
den, werden dank der elastischen Anbringung des Rings 15 
33, der daher unter der Wirkung der StoBe der Material- 
teile vibriert. nach unten freigesetzt, 

Es sei darauf hingewiesen, daB die dargestellten und 
beschriebenen Ausfiihrungsformen nur als Beispiele zur 
Veranschaulichung dienen und daB zahlreiche Abwand- 20 
lungen und Modifikationen im Rahmen der Erfindung 
moglich sind. 

So ware es moglich, den Reduzierring 33 direkt und 
Starr mit der Buchse 13 zu verbinden. wodurch der au- 
Bere Ringzwischenraum 35 unterdriickt und nur der 25 
Ringzwischenraum 34 zwischen dem Ring 33 und der 
Schwungradscheibe 20 verbliebe, 

Des weiteren waren andere Abwandlungen moglich 
hinsichtlich beispielsweise dem Antrieb der Schwung- 
radscheibe 20. ihrer Vertikaleinstellung, der Vertikalein- 30 
stellbarkeit des Reduzierrings 33, der Ausbildung der 
VerschleiBbuchse 13 und der Befestigungsmittel fur die 
Anbringung der Brech- bzw. Zerkleinerungsmaschine 
auf einer beliebigen Unterlage oder Halterung. 

35 

Patentanspriiche 

1. Rotations* Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrich- 
tung vom Typ mit einem drehbeweghch um eine 
Achse im Inneren eines Gehauses angeordneten 40 
Rotor, dadurch gekennzeichnet, daB der Rotor (2) 
eine kreisformige horizontale, um eine vertikale 
Achse (x-x) rotationsbeweglich angeordnete 
Schwungradscheibe (20) aufweist, die an ihrer 
Oberseite wenigstens benachbart ihres Umfangs 45 
mit Vorsprungen bzw. Hockern (22) versehen ist, 
und daB das vertikale Gehause (1) von allgemein 
zylindrischer Form an seiner Innenseite in dem 
oberhalb der Schwungradscheibe gelegenen Be- 
reich mit einer VerschleiBbuchse bzw. -auskleidung 50 
(13) versehen ist und zwischen der Buchse und der 
Schwungradscheibe einen Reduzierring (33) tragt, 
der im wesentlichen in der Ebene der Oberseite der 
Schwungradscheibe liegt und einen Abfuhr-Ring- 
zwischenraum (34) mit der Schwungradscheibe bil- 55 
det. 

2. Brech- bzw. Zerkleinerungsvorrichtung nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Schwungradscheibe (20) des weiteren an ihrem 
Umfang Ausraumfinger (29) tragt, welche den ge- eo 
nannten ringformigen Zwischenraum (34) durch- 
setzen bzw. in ihn hineinragen. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ausraumfinger bzw. -klauen (29) 
geneigt (unter einem Winkel a) angeordnet sind, 65 
derart, daB sie den Durchtritt von zerbrochenen 
Materialteilen in dem genannten Zwischenraum 
unterstutzen. 
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4. Vorrichtung nach einem oder mehreren der vor- 
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Schwungradscheibe (20) in Richtung ihrer 
Drehachse (x-x) regelbar einstellbar ist und wenig- 
stens an ihrem oberen Ende kegelstumpfformig 
ausgebildet ist, wobei die Kegelstumpfverjiingung 
nach oben gerichtet ist, und daB der Reduzierring 
(33) an seinem Innenumfang ebenfalls eine sich 
nach oben verjungende Kegelstumpfform aufweist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die VerschleiBbuchse (13) sich an ih- 
rem unteren Ende kegelstumpfformig erweitert 
und daB der Reduzierring (33) in Richtung der Ach- 
se (x-x) der Schwungradscheibe (20) verstellbar ist 
und ebenfalls an seinem AuBenumfang eine sich 
nach unten erweiternde Kegelstumpfform aufweist 
und so einen auBeren Austritts-Ringzwischenraum 
(35) mit dem unteren Abschnitt (16) der VerschleiB- 
buchse (13) bildet. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Reduzierring (33) nachgiebig-ela- 
stisch gelagert ist, vorzugsweise auf Elastomer-Puf- 
fern(41). 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Reduzierring (33) an seinem Au- 
Benumfang Zahne (37) tragt. 

8. Vorrichtung nach einem oder mehreren der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet. 
daB die Schwungradscheibe (20) am Ende der Ab- 
triebswelle (42, 53) eines Motors (43) oder eines 
Umlenkgetriebes (54) angeordnet ist, der bzw. das 
auf zwei gegenOberliegenden Seiten mittels traver- 
senartiger Halterungen (44) gelagert ist, und daB an 
der AuBenseite des Gehauses (1) zwischen den ge- 
nannten Lagerungen und an dem Gehause vorge- 
sehenen Stutzpunkten (5) Zugstangen (50) vorgese- 
hen sind, zur Hohenversiellung des Motors oder 
Umlenkgetriebes und damit der Schwungradschei- 
be. 

9. Vorrichtung nach einem oder mehreren der vor- 
hergehenden Anspruche. dadurch gekennzeichnet, 
daB die VerschleiBbuchse bzw. -auskleidung (13) an 
ihrer Innenseite Vertikalrippen ( 1 7) aufweist. 
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